中国地质大学（北京）继续教育学院

《嵌入式系统》模拟题

一.单选题
1.使用Host-Target联合开发嵌入式应用，（）不是必须的。
A.宿主机

B.银河麒麟操作系统

C.目标机

D.交叉编译器

[答案]:B

2.下面哪个系统不属于嵌入式系统（）。
A.MP3播放器

B.GPS接收机

C.“银河玉衡”核心路由器

D.“天河一号”计算机系统

[答案]:D

3.利用（）完全把系统软件和硬件部分隔离开来，从而大大提高了系统的可移植性。
A.硬件抽象层

B.驱动映射层

C.硬件交互层

D.中间层

[答案]:A

4.在嵌入式系统开发系统中，以下叙述中正确的是
A.宿主机与目标机之间只需要建立逻辑连接即可

B.在嵌入式系统中，调试器与被调试程序一般位于同一台机器上

C.在嵌入式系统开发中，通常采用的是交叉编译器

D.宿主机与目标机之间的通信方式只有串口和并口两种

[答案]:C

5.软件需求分析阶段的任务不应该包括
A.结构化程序设计

B.问题分析

C.可靠性与安全性要求

D.确定功能与性能要求

[答案]:A

6.以下关于硬件抽象层的论述，不合适的是
A.采用硬件抽象层可以大大提高系统的移植性

B.采用硬件抽象层可以大大提高系统的运行效率

C.采用硬件抽象层可以缩短系统的测试周期

D.采用硬件抽象层有助于提高系统的可靠性

[答案]:B

7.下面关于哈佛结构描述正确的是
A.程序存储空间与数据存储空间分离

B.存储空间与IO空间分离

C.程序存储空间与数据存储空间合并

D.存储空间与IO空间合并

[答案]:A

8.ARM9TDMI的工作状态包括
A.测试状态和运行状态

B.挂起状态和就绪状态

C.就绪状态和运行状态

D.ARM状态和Thumb状态

[答案]:D

9.下面哪一种工作模式不属于ARM特权模式
A.用户模式

B.管理模式

C.软中断模式

D.FIQ模式

[答案]:A

10.下列不属于RISC计算机特点的是
A.流水线每周期前进一步

B.更多通用寄存器

C.指令长度不固定，执行需要多个周期

D.独立的Load和Store指令完成数据在寄存器和外部存储器之间的传输。

[答案]:C

11.下面哪一类嵌入式处理器最适合用于工业控制
A.嵌入式微处理器

B.微控制器

C.DSP

D.以上都不合适

[答案]:B

12.在嵌入式ARM处理器中，下面哪种中断方式优先级最高。
A.Reset

B.数据中止

C.FIQ

D.IRQ

[答案]:A

13.在下列ARM处理器的各种模式中，只有（）模式不可以可以自由地改变处理器的工作模式。
A.用户模式（User）

B.系统模式(System)

C.终止模式(Abort)

D.中断模式(IRQ)

[答案]:A

14.在ARM寄存器结构中，栈指针使用（）寄存器，
A.R0

B.R13

C.R14

D.R15

[答案]:B

15.IRQ中断的入口地址是（）。
A.0x00000000

B.0x00000008

C.0x00000018

D.0x00000014

[答案]:C

16.ARM寄存器组有（）个寄存器。
A.7

B.32

C.6

D.37

[答案]:D

17.下列CPSR寄存器标志位的作用说法错误的是（）
A.N：负数

B.Z: 零

C.C: 进位

D.V: 借位

[答案]:D

18.当一个中断发生时，相应的（）存储中断返回地址。
A.R14

B.R1

C.R2

D.R15

[答案]:A

19.通常所说的 32 位微处理器是指（）
A.地址总线的宽度为32 位

B.处理的数据长度只能为 32 位

C.CPU 字长为 32 位

D.通用寄存器数目为 32 个

[答案]:C

20.S3C2410X存储控制器支持大端、小端模式存储，可寻址（）的空间。
A.1MB

B.1TB

C.1GB

D.1B

[答案]:C

21.下面关于哈佛结构描述正确的是（）
A.程序存储空间与数据存储空间分离

B.存储空间与IO空间分离

C.程序存储空间与数据存储空间合并

D.存储空间与IO空间合并

[答案]:A

22.下面哪一种工作模式不属于ARM特权模式（）
A.用户模式

B.管理模式

C.软中断模式

D.FIQ模式

[答案]:A

23.ARM9TDMI的工作状态包括（）。
A.测试状态和运行状态

B.挂起状态和就绪状态

C.就绪状态和运行状态

D.ARM状态和Thumb状态

[答案]:D

24.下面指令执行后，改变R1寄存器内容的指令是（）。
A.TST R1，#2

B.ORR R1，R1,R1

C.CMP R1，#2

D.EOR R1，R1,R1

[答案]:D

25.下列不属于RISC计算机特点的是（）。
A.流水线每周期前进一步。

B.更多通用寄存器。

C.指令长度不固定，执行需要多个周期。

D.独立的Load和Store指令完成数据在寄存器和外部存储器之间的传输。

[答案]:C

26.存储一个32位数0x2168465到2000H~2003H四个字节单元中，若以大端模式存储，则20000H存储单元内容为（）
A.0x21

B.0x68

C.0x65

D.0x02

[答案]:D

27.寄存器R13除了可以做通用寄存器外，还可以做（）
A.程序计数器

B.链接寄存器

C.栈指针寄存器

D.基址寄存器

[答案]:C

28.寄存器R15除可做通用寄存器外，还可以做（）
A.程序计数器

B.链接寄存器

C.栈指针寄存器

D.基址寄存器

[答案]:A

29.在嵌入式系统设计中，嵌入式处理器选型是在进行（）时完成。
A.需求分析

B.系统集成

C.体系结构设计

D.软硬件设计

[答案]:C

30.下面哪一类嵌入式处理器最适合用于工业控制（）。
A.嵌入式微处理器

B.微控制器

C.DSP

D.以上都不合适

[答案]:B

31.关于ARM处理器的异常的描述不正确的是（）。
A.复位属于异常

B.除数为零会引起异常

C.所有异常都要返回

D.外部中断会引起异常

[答案]:C

32.下面总线不属于对等结构的是（）。
A.PCI

B.IEEE1394

C.令牌网

D.以太网

[答案]:A

33.嵌入式系统最常用的数据传送方式是（）。
A.查询

B.中断

C.DMA

D.I/O处理机

[答案]:B

34.存储一个32位数0x2168465到2000H～2003H四个字节单元中，若以大端模式存储，则2000H存储单元的内容为（）。
A.0x21

B.0x68

C.0x65

D.0x02

[答案]:D

35.在ARM处理器中，（）寄存器包括全局的中断禁止位，控制中断禁止位就可以打开或者关闭中断。
A.CPSR

B.SPSR

C.PC

D.IR

[答案]:A

36.在下列ARM处理器的各种模式中，（）模式有自己独立的R8-R14寄存器。
A.系统模式(System)

B.终止模式(Abort)

C.中断模式(IRQ)

D.快中断模式(FIQ)

[答案]:D

37.寄存器R15除可做通用寄存器外，还可以做（）。
A.程序计数器

B.链接寄存器

C.栈指针寄存器

D.基址寄存器

[答案]:A

38.下列ARM核中，（）是冯×诺伊曼架构。
A.ARM7

B.ARM11

C.ARM9

D.ARM10

[答案]:A

39.下面哪一种功能单元不属于I/O接口电路
A.USB控制器

B.UART控制器

C.以太网控制器

D.LED

[答案]:D

40.USB接口移动硬盘最合适的传输类型为
A.控制传输

B.批量传输

C.中断传输

D.等时传输

[答案]:B

41.S3C2410采用的是（）核心
A.ARM7TDMI

B.ARM9TDMI

C.ARM926EJ-S

D.ARM920T

[答案]:D

42.在串行异步通讯中，发送端串口的TxD要和接收端串口的（）相连接
A.TxD

B.RxD

C.nCTS

D.nRTS

[答案]:B

43.RS232-C串口通信中，表示逻辑1的电平是
A.0v

B.3.3v

C.＋5v～＋15v

D.－5v～－15v

[答案]:D

44.S3C2420X I/O口常用的控制器是
A.端口控制寄存器（GPACON-GPHCON）。

B.端口数据寄存器（GPADAT-GPHDAT）。

C.外部中断控制寄存器（EXTINTN）。

D.以上都是。

[答案]:D

45.下列关于存储管理单元（MMU）说法错误的是（）
A.MMU提供的一个关键服务是使各个任务作为各自独立的程序在其自己的私有存储空间中运行。

B.在带MMU的操作系统控制下，运行的任务必须知道其他与之无关的任务的存储需求情况，这就简化了各个任务的设计。

C.MMU提供了一些资源以允许使用虚拟存储器。

D.MMU作为转换器，将程序和数据的虚拟地址（编译时的连接地址）转换成实际的物理地址，即在物理主存中的地址。

[答案]:B

46.S3C2410X微处理器有以下外围资源：（）个LCD控制器
A.1

B.2

C.3

D.4

[答案]:A

47.S3C2410X微处理器有3个通道的UART，（）个通道的DMA。
A.1

B.2

C.5

D.4

[答案]:D

48.下面哪一种功能单元不属于I/O接口电路。（）
A.USB控制器

B.UART控制器

C.以太网控制器

D.LED

[答案]:D

49.RS232-C串口通信中，表示逻辑1的电平是（）
A.0V

B.3.3V

C.+5V~+15V

D.-5V~-15V

[答案]:D

50.S3C2410 I/O口常用的控制器是（）
A.端口控制寄存器（GPACON-GPHCON）

B.端口数据寄存器（GADAT-GPHDAT）

C.外部中断控制寄存器（EXTINTN）。

D.以上都不是

[答案]:D

51.S3C2410芯片的寄存器组有（）个寄存器
A.7

B.32

C.6

D.37

[答案]:D

52.S3C2410提供的符合IIC协议的设备连接串行连接线为（）
A.SCL和RTX

B.RTX和RCX

C.SCL和SDA

D.SDA和RCX

[答案]:C

53.USB接口移动硬盘最合适的传输类型为（）。
A.控制传输

B.批量传输

C.中断传输

D.等时传输

[答案]:B

54.USB总线采用的通信方式为（）。
A.轮询方式

B.中断方式

C.DMA方式

D.I/O通道方式

[答案]:A

55.下面关于DMA方式的描述，不正确的是
A.DMA方式使外设接口可直接与内存进行高速的数据传输

B.DMA方式在外设与内存进行数据传输时不需要CPU干预

C.采用DMA方式进行数据传输时，首先需要进行现场保护

D.DMA方式执行I/O交换要有专门的硬件电路

[答案]:C

56.下列关于D/A变换器接口的描述，不正确的是
A.它是嵌入式微机系统与外部模拟控制对象的重要控制接口

B.它通常由模拟开关、权电阻电路、缓冲电路组成

C.它也可以把外界的模拟量变换成数字量

D.它输出的模拟量可以是电流，也可以是电压

[答案]:C

57.下面哪个特点不属于USB设备的特点？
A.串行通信方式

B.不可热拨插

C.分HOST、DEVICE和HUB

D.通信速率比RS232快

[答案]:B

58.在嵌入式系统中，采用查询方式实现输入输出的主要原因是
A.速度最快

B.CPU 可以不介入

C.实现起来比较容易

D.在对多个事件查询工作时，能对突发事件做出实时响应

[答案]:C

59.相对于ARM指令集，Thumb指令集的特点是
A.指令执行速度快

B.16位指令集，可以得到密度更高的代码，对于需要严格控制成本的设计非常有意义

C.Thumb模式有自己独立的寄存器

D.16位指令集，代码密度高，加密性能好

[答案]:B

60.下列条件码中表示无符号数小于的是
A.HI

B.LS

C.CS

D.CC

[答案]:D

61.下列ARM指令中，可用于满递增堆栈操作的是
A.STMDA

B.STMIA

C.STMDB

D.STMIB

[答案]:D

62.下列32位数中，不可作为立即数的是
A.0x81000007

B.0x04800000

C.0x00000012

D.0x8000007

[答案]:A

63.存储一个32位数0x2168465到2000H～2003H四个字节单元中，若以大端模式存储，则2000H存储单元的内容为
A.0x21

B.0x68

C.0x65

D.0x02

[答案]:D

64.ARM汇编语句“ADD R0, R2, R3, LSL#1”的作用是
A.R0 = R2 + (R3  1)

B.R0 =( R2 1) + R3

C.R3= R0+ (R2  1)

D.(R3  1)= R0+ R2

[答案]:A

65.ADD R0，R1，#3属于（）寻址方式。
A.立即寻址

B.多寄存器寻址

C.寄存器直接寻址

D.相对寻址

[答案]:A

66.若R1=2000H，(2000H)=0x86，(2008H)=0x39，则执行指令LDR R0，[R1，＃8]！后R0的值为
A.0x2000

B.0x86

C.0x2008

D.0x39

[答案]:D

67.LDR R2，[R3,#128] 的寻址方式是 （）
A.寄存器寻址

B.寄存器移位

C.变址寻址

D.间接寻址

[答案]:C

68.指令“LDMIA R0!, {R1, R2, R3, R4}”的寻址方式为（）。
A.立即寻址

B.寄存器间接寻址

C.多寄存器寻址

D.堆栈寻址

[答案]:C

69.对寄存器R1的内容乘以4的正确指令是（）。
A.LSR R1，#2

B.LSL R1，#2

C.MOV R1，R1, LSL #2

D.MOV R1，R1, LSR #2

[答案]:C

70.ARM指令集和Thumb指令集分别是（）位的。
A.8位，16位

B.16位，32位

C.16位，16位

D.32位，16位

[答案]:D

二、判断题

1.嵌入式系统的设计的三个阶段是分析 、设计、测试。
[答案]:错误

2.衡量系统的实时性用响应时间、吞吐量、生存时间三个指标。
[答案]:正确

3.嵌入式系统由硬件和软件两大部分组成。
[答案]:错误

4.由于CPU内部寄存器的访问速度较高，根据ATPC标准，应尽可能使函数的参数控制在4个以下。
[答案]:正确

5.ARM处理器结构体系中具有T变种处理器核可以工作在ARM状态和Thumb状态。
[答案]:正确

6.ARM9TDMI采用5级流水线：取指、译码、执行、访存和写回。
[答案]:正确

7.ARM内核支持7种中断和异常。
[答案]:正确

8.通常所说的 32 位微处理器是指地址总线的宽度为 32 位。
[答案]:错误

9.ARM状态是32位，执行字对准的ARM指令。
[答案]:正确

10.APB用于连接低速的外围设备。
[答案]:正确

11.当一个中断发生时，相应的R14存储中断返回地址，SPSR存储状态寄存器CPSR的值。
[答案]:正确

12.ARM体系结构包含一个当前程序状态寄存器CPSR和(5 C)个备份的程序状态寄存器SPSR。
[答案]:正确

13.当一个中断发生时，相应的R14存储中断返回地址。
[答案]:正确

14.程序运行过程中的资源可以是显示器、键盘，但不可以是一个数组或变量。
[答案]:错误

15.将模拟信号转换成数字信号的电路是DA转换器。
[答案]:错误

16.IIC是同步串行数据总线。
[答案]:正确

17.S3C2410的处理器对内存的访问只能通过Load/Store指令来实现。
[答案]:正确

18.Nand Flash比Nor Flash成本高，可靠性差。
[答案]:错误

19.运算放大器的输出电压范围一般大于电源电压的范围。
[答案]:错误

20.S3C2410X可通过软件的方式控制系统时钟，从而达到降低功耗的目的。
[答案]:正确

21.S3C2410X存储控制器支持大端、小端模式存储，可寻址1GB的空间。
[答案]:正确

22.S3C2410X微处理器有117位通用I/O和24位外部中断源的外围资源。
[答案]:正确

23.S3C2410X的时钟和电源管理模块包括三个部分：时钟管理逻辑、USB时钟控制和电源管理。
[答案]:正确

24.S3C2410X微处理器有3个通道的UART，4个通道的DMA外围资源。
[答案]:正确

25.若操作数的地址包含在指令中，则属于直接寻址。
[答案]:正确

26.LDR R0，[R1+4]指令实现的功能是将R1的内容加4后送R0。
[答案]:正确

27.调试程序时，需要停止程序运行后才可查看变量内容。
[答案]:正确

28.C语言程序可以嵌套加入汇编程序模块。
[答案]:正确

29.在μCOS-II操作系统中，已知Task1的优先级为12，Task2的优先级为26。假如在Task2运行过程中发生键盘中断，在执行中断服务程序时Task1进入就绪状态，则中断返回时Task1得到CPU的使用权。
[答案]:正确

30.μCOS-II操作系统中移植成功后即可使用文件系统。
[答案]:错误
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