中国地质大学(北京)继续教育学院

《计算机辅助机械设计》模拟题
一.单选题

1.下列属于CAD的工作范畴是()

A.草图绘制

B.加工方法选择

C.工序设计

D.数控编程

[答案]:A

2.下列属于CAPP的工作范畴是()

A.草图绘制

B.零件设计

C.工序设计

D.数控编程

[答案]:C

3.下列属于CAM的工作范畴是()

A.草图绘制

B.加工方法选择

C.工序设计

D.制造过程控制

[答案]:D

4.当前应用得最普遍的一种CAD型式是().

A.检索型CAD

B.自动型CAD

C.人工型CAD

D.交互型CAD

[答案]:D

5.在CAD/CAM系统中,()是连接CAD和CAM的纽带.

A.CAE

B.CAPP

C.CAPM

D.CAQ

[答案]:B

6.以下不属于CAD/CAM系统的基本功能的是().

A.图形显示功能

B.输入输出功能

C.交互功能

D.网络功能

[答案]:D

7.利用计算机的高速计算能力可以节省大量的劳动力,从而降低().

A.硬件费用

B.生产成本

C.物料消耗

D.软件费用

[答案]:B

8.计算机辅助制造是指().

A.CAD

B.CAE

C.CAM

D.CIMS

[答案]:C

9.计算机辅助设计是指().

A.CAD

B.CAE

C.CAM

D.CIMS

[答案]:A

10.采用模具的CADCAM系统可以节省(),因此提高了模具的生产效率.

A.材料

B.物力

C.财力

D.时间

[答案]:D

11.CAD/CAM系统中对加工轨迹的仿真是系统的()功能.

A.模拟仿真

B.工艺规程设计

C.优化设计

D.计算分析

[答案]:A

12.CAD/CAM系统的集成的关键是().

A.硬件的集成

B.传输系统

C.信息的交换和共享

D.软件的集成

[答案]:C

13.CIMS的核心技术是().

A.CAD/CAM集成

B.CAD

C.CAM

D.CAPP

[答案]:A

14.CIMS不仅是一个技术系统,它还是一个().

A.企业整体集成优化系统

B.企业网络系统

C.虚拟企业系统

D.闭环控制系统

[答案]:A

15.CIMS所研究的对象是().

A.产品

B.零件

C.一个车间或一个企业

D.典型样件

[答案]:C

16.下列哪种设备不属于图形输入设备().

A.扫描仪

B.显示器

C.键盘

D.鼠标

[答案]:B

17.下列哪种设备属于图形输出设备().

A.扫描仪

B.显示器

C.键盘

D.鼠标

[答案]:B

18.下列不属于计算机的特点是()

A.储存程序控制,工作自动化

B.具有逻辑推理和判断能力

C.处理速度快,储存量大

D.不可靠,故障率高

[答案]:D

19.用计算机用于资料检索工作是属于计算机应用中的()

A.科学计算

B.数据处理

C.实时控制

D.人工智能

[答案]:B

20.一个完整的计算机系统包括()

A.系统硬件和系统软件

B.硬件系统和软件系统

C.主机和外部设备

D.主机,键盘,显示器和辅助存储器

[答案]:B

21.下列叙述中,正确选项是()

A.计算机是由硬件系统和软件系统组成的

B.程序语言处理系统是常用的应用软件

C.CPU可以直接处理外部存储器中的数据

D.汉字的机内码与汉字的国际码是一种代码的两种名称

[答案]:A

22.下列叙述中,错误的一条是().

A.CPU可以直接处理外部存储器中的数据

B.操作系统是计算机系统中最主要的系统软件

C.CPU可以直接处理内部存储器中的数据

D.一个汉字的机内码与它的国标码相差8080H

[答案]:A

23.计算机的硬件主要包括:中央处理器(CPU),存储器,输入设备和()

A.键盘

B.鼠标

C.显示器

D.输出设备

[答案]:D

24.计算机存储器可以分为()

A.软盘,硬盘

B.磁盘,磁带,光盘

C.内存储器,外存储器

D.RAM,ROM

[答案]:C

25.下列属于计算机输入设备的是()

A.显示器

B.绘图仪

C.音箱

D.扫描仪

[答案]:D

26.以下不属于计算机外部设备的是()

A.输入设备

B.中央处理器和主存储器

C.输出设备

D.外存储器

[答案]:B

27.世界上不同型号的计算机,就其工作原理而论,一般认为都基于美籍科学家()提出的存储程序工作原理.

A.图灵

B.冯•诺依曼

C.牛顿

D.布尔

[答案]:B

28.冯•诺依曼式的计算机的核心思想是()

A.二进制

B.程序

C.程序存储原理

D.数据结构

[答案]:C

29.冯•诺依曼式的计算机的五大基本构件包括运算器,存储器,输入设备,输出设备和()

A.显示器

B.控制器

C.程序存储器

D.数据存储

[答案]:B

30.在计算机硬件的五个组成部分中,唯一一个能向控制器发送数据流的是()

A.输入设备

B.输出设备

C.运算器

D.存储器

[答案]:D

31.线性表的设计顺序存储结构适合存储数据的是()

A.设计结果数据

B.数据元素长度不同的数据

C.中间结果数据

D.工程手册中的数表

[答案]:D

32.对于决策树又叫判定树,它不包括()

A.根

B.干

C.分枝

D.节点

[答案]:B

33.存在于人们头脑之外的客观世界,是()

A.现实世界

B.信息世界

C.数据世界

D.计算机世界

[答案]:A

34.计算机世界不包括以下的内容()

A.记录

B.文件

C.数据项

D.个体

[答案]:D

35.研究数据结构就是研究()

A.数据的逻辑结构

B.数据的存储结构

C.数据的逻辑结构和存储结构

D.数据的逻辑结构,存储结构及其基本操作

[答案]:D

36.具有线性结构的数据结构是()

A.图

B.树

C.广义表(线性表的推广)

D.栈

[答案]:D

37.非线性结构是数据元素之间存在一种()

A.一对多关系

B.多对多关系

C.多对一关系

D.一对一关系

[答案]:B

38.数据结构中,与所使用的的计算机无关的是数据的结构()

A.存储

B.物理

C.逻辑

D.物理与存储

[答案]:C

39.在一个长度为n的顺序表中,在第i个元素之前插入一个新元素时,需要向后移动()个元素.

A.n-i

B.n-i+1

C.n-i-1

D.i

[答案]:B

40.线性表是n个()的有限序列.

A.表元素

B.字符

C.数据元素

D.数据项

[答案]:C

41.从表中任一结点出发,都能扫描整个表的是()

A.单链表

B.顺序表

C.循环链表

D.静态链表

[答案]:C

42.关于二叉树的下列说法正确的是()

A.二叉树的度为2

B.二叉树的度可以小于2

C.每个结点的度都为2

D.至于有一个结点的度为2

[答案]:B

43.线性表是具有n个()的有限序列.

A.表元素

B.字符

C.数据元素

D.信息项

[答案]:C

44.前序遍历和中序遍历结果相同的二叉树为().

A.一般二叉树

B.只有根结点的二叉树

C.根结点无左孩子的二叉树

D.有结点只有右孩子的二叉树

[答案]:D

45.前序遍历和后序遍历结果相同的二叉树为().

A.一般二叉树

B.只有根结点的二叉树

C.根结点无左孩子的二叉树

D.有结点只有右孩子的二叉树

[答案]:B

46.CAD/CAM作业中,为了定义图形方便通常采用不同的坐标系,在以下坐标系中,其定义域为连续且无界的是()

A.世界坐标系

B.显示器坐标系

C.规格化设备坐标系

D.绘图仪坐标系

[答案]:A

47.在平面直角坐标系中,将点P(-2,3)沿X轴方向向右平移3个单位得到点Q,则点Q的坐标是()

A.(-2,6)

B.(-2,0)

C.(-5,3)

D.(1,3)

[答案]:C

48.在平面直角坐标系中,已知A(-4,0),B(0,2),现将线段AB向右平移,使点A与坐标原点O重合,则点B平移后的坐标为()

A.(0,6)

B.(4,2)

C.(-4,2)

D.(4,0)

[答案]:B

49.不属于消隐算法的是()

A.包含性测试

B.重叠测试

C.坐标变换

D.深度测试

[答案]:C

50.当光线照射到表面粗糙,无光泽的物体时,物体表面表现为()

A.漫反射

B.镜面反射

C.环境光

[答案]:A

51.当光线照射到光滑表面时,产生()

A.漫反射

B.镜面反射

C.环境光

[答案]:B

52.图形终端采用的坐标系是()

A.建模坐标系

B.世界坐标系

C.观察坐标系

D.设备坐标系

[答案]:D

53.用于从图形观察者的角度对世界坐标系中的物体进行重新定位的描述,属于左手直角坐标系,用户可以根据图形观察和显示的要求自由设定位置和方向,这个坐标系是()

A.建模坐标系

B.世界坐标系

C.观察坐标系

D.设备坐标系

[答案]:C

54.用户在使用计算机图形系统处理物体的几何形状时,需首先定义其几何形状的坐标表示,这个坐标系采用右手迪卡尔坐标系,则这个坐标系是()

A.建模坐标系

B.世界坐标系

C.观察坐标系

D.设备坐标系

[答案]:B

55.对贝塞尔曲线描述不正确的是()

A.控制多边形的起点和终点落在贝塞尔曲线的上
B.贝赛尔曲线具有保凸性
C.贝塞尔曲线的次数与控制点个数有关
D.贝塞尔曲线具备局部控制能力
[答案]:D
56.对B样条曲线描述不正确的是()

A.曲线形状与坐标系无关
B.B样条曲线具有保凸性
C.B样条曲线的阶次与控制点数量有关
D.B样条曲线具备局部控制能力
[答案]:C
57.下述绕坐标原点逆时针方向旋转a角的坐标变换矩阵中哪一项是错误的?()

A.cosα

B.sinα

C.sinα

D.cosα

[答案]:C

58.下列不属于模型几何信息的是()

A.形状大小

B.空间位置

C.拓扑关系

D.加工参数

[答案]:D

59.对线框建模描述不正确的是()

A.几何意义不存在二义性

B.结构体空间定义缺乏严密性

C.拓扑关系缺乏有效性

D.描述的结构体无法进行消隐,干涉检查

[答案]:A

60.导线是两条不同的空间曲线,母线是直线,其两端点必须沿着导线移动而形成的是()

A.直纹面

B.回转面

C.柱状面

D.等距面

[答案]:A

61.引入位移边界条件式为了消除有限元整体刚度矩阵的()

A.对称性

B.稀疏性

C.奇异性

[答案]:C

62.优化过程中,设计变量的取值约束应该在()

A.可行域外

B.可行域内

C.可行点上

D.非可行点上

[答案]:B

63.在工程优化设计中,大多数情况下,设计变量是()

A.无界连续变化型量

B.有界连续变化型量

C.无界离散变化型量

D.有界离散变化型量

[答案]:B

64.在有限元中,系统之间只能通过()来传递内力.

A.结点

B.网格

C.表面

D.边缘

[答案]:A

65.机械最优化问题多属于()优化问题.

A.约束线性

B.无约束线性

C.约束非线性

D.无约束非线性

[答案]:C

66.0.618法是一种()缩短区间的直接搜索方法.

A.等和

B.等差

C.等比

D.等积

[答案]:C

67.机械优化设计中,凡是可以根据设计要求事先给定的独立参数,称为()

A.设计变量

B.目标函数

C.设计常量

D.约束条件

[答案]:C

68.在任何一次迭代计算过程中,当起步点和搜索方向确定后,求系统目标函数的极小值关键在于求出()的最优值问题.

A.约束

B.等值线

C.步长

D.可行域

[答案]:C

69.在设计空间中,目标函数值相等点的连线,对于三维以上问题,构成了()

A.等值域

B.同心椭圆族

C.等值面

D.等值超曲面

[答案]:D

70.优化设计的自由度是指()

A.设计空间的维

B.可选优化方法数

C.所提目标函数数

D.所提约束条件数

[答案]:A

71.在优化设计的数学模型中,如果要求设计变量X只能取整数,则该最优化问题属于()规划问题.

A.数学

B.线性

C.非线性

D.整数

[答案]:D

72.优化设计的数学模型中,设计变量是一组()的基本参数

A.相互依赖

B.互为因果关系

C.相互独立

D.相互约束

[答案]:C

73.在设计空间中,目标函数值相等点的连线,对于二维问题,构成了()

A.等值线

B.等值面

C.同心椭圆族

D.等值超曲面

[答案]:A

74.工程优化设计问题的数学本质是求解()的极限值.

A.多变量非线性

B.多变量线性函数

C.少变量非线性函数

D.多常量线性函数

[答案]:A

75.利用黄金分割法选取内分点原则是每次舍弃的区间是原区间的()倍.

A.0.618

B.0.5

C.0.382

D.0.75

[答案]:C

76.以下是约束优化方法的是()

A.惩罚函数法

B.单纯形法

C.梯度法

D.牛顿法

[答案]:A

77.()更适合表达优化问题的数值迭代搜索求解过程.

A.曲线或曲面

B.曲线或等值面

C.曲面或等值线

D.等值线或等值面

[答案]:D

78.对有限元的单元分析,就是建立每个单元的结点位移和()之间的关系式.

A.结点位移

B.结点力

C.结点应力

D.结点应变

[答案]:B

79.实际工程中约束问题的最优解不一定是目标函数的自然最小值,但它却是()的最小值.

A.函数可行域内

B.约束条件限定下

C.约束条件限定的可行域内

D.转化为无约束下

[答案]:C

80.派生法CAPP中零件组的划分是建立在零件特征()的基础上.

A.相似性

B.相同性

C.一致性

D.相异性

[答案]:A

81.按成组技术理论,机械零件大致可分为三类:()

A.回转件,相似件,标准件

B.回转件,箱体零件,标准件

C.复杂件,回转件,箱体零件

D.复杂件,相似件,标准件

[答案]:D

82.CAPP主要可以分为下属类型:检索式CAPP,派生式CAPP,创成式CAPP和()

A.智能式CAPP

B.离散式CAPP

C.搜索式CAPP

D.推理式CAPP

[答案]:A

83.适用于零件有较强相似性的CAPP系统是()

A.创成式

B.综合式

C.派生式

D.人工智能与专家系统

[答案]:C

84.创成式CAPP系统是以逻辑算法加决策表为其特征;而智能型CAPP系统则以()为其特征.

A.人工干预

B.存储与积累

C.综合分析

D.推理加知识

[答案]:D

85.在计算机辅助工艺设计的步骤中,工艺路线和工序内容拟定阶段应该确定毛坯类型,其主要内容有()的选择,加工方法的选择和加工顺序的安排等项,这几项工作相互间紧密相关,应统筹考虑.

A.工时

B.刀具

C.机床

D.定位和夹紧方案

[答案]:D

86.工艺决策的过程是以()为依据,按照预先规定的决策逻辑,调用相关的知识和数据,进行必要的比较,推理和决策,生成所需零件加工工艺规程的过程.

A.几何信息

B.零件信息

C.拓扑信息

D.实体信息

[答案]:B

87.计算机辅助工艺设计(CAPP)技术输出有()

A.工艺规程

B.加工代码

C.拓扑信息

D.几何模型

[答案]:A

88.综合型CAPP系统也称为半创成式CAPP系统,它将()与创成式结合起来.

A.创成式

B.派生式

C.交互式

D.未创成

[答案]:B

89.人机交互界面是用户的操作平台,包括(),工艺设计界面,工艺数据/知识输入界面,工艺文件的显示,编辑与管理界面等.

A.操作要求

B.工艺要求

C.系统菜单

D.加工设备

[答案]:C

90.变异型CAPP系统是利用()原理将零件按几何形状及工艺相似性分类,归族.

A.成组技术

B.拓扑技术

C.实体造型

D.曲面造型

[答案]:A

二.判断题

1.用射线交点数测试点与多边形的关系时,如果射线通过多边形的顶点,且形成该顶点的两条边在射线的两侧,则这个点位于多边形的内部()

[答案]:T

2.用射线交点数测试点与多边形的关系时,如果射线通过多边形的顶点,且形成该顶点的两条边在射线的同侧,则这个点位于多边形的外部()

[答案]:T

3.用可见性测试方法测试时,当该表面的法矢量N与视线矢量S的点积为正时,该表面为可见面.()

[答案]:T

4.为了将图形显示到屏幕上,在世界坐标系中用一个矩形区域取出一幅图,则这个矩形区域叫做窗口().

[答案]:T

5.窗口是在用户坐标系中定义的确定显示内容的一个区域,只有在这个区域内的图形才能在设备坐标系下输出.()

[答案]:T

6.从世界坐标系中用窗口取下来的图形要在设备上的一个矩形区域画出来,这个矩形区域叫视口.()

[答案]:T

7.规格化设备坐标系是独立于具体物理设备的一种坐标系,它具有的显示空间在x和y方向上都是从0到1.()

[答案]:T

8.采用编码裁剪算法判断线段的可见性时,如果对线段的两个端点逐位进行位逻辑“与”的运算,结果为“0”,该线段可见()

[答案]:F

9.采用Warnock算法进行消隐处理时,如果有图形与窗口重叠,则将窗口四等分,分成四个子窗口.()

[答案]:T

10.根据夹角求和原理判断测试点与多边形的关系时,如被测点与每条边构成的三角形中心角的总和为±2π,则被测点在多边形内部.()

[答案]:T

11.根据夹角求和原理判断测试点与多边形的关系时,如被测点与每条边构成的三角形中心角的总和为0,则被测点在多边形外部.()

[答案]:T

12.采用重叠测试法进行消隐判断时,如果其投影的多边形的外接矩形相互重叠,就能直接判断这两个多边形重叠.()

[答案]:F

13.采用重叠测试法进行消隐判断时,如果其投影的多边形的外接矩形相互不重叠,就能直接判断这两个多边形互不遮挡.()

[答案]:T

14.从窗口到视区的变换过程是由平移窗口,使左下角与原点重合;比例变换,使窗口和视区大小相等;再平移窗口,使左下角和视区的左下角重合.()

[答案]:T

15.用射线交点数测试点与多边形的关系时,如果射线通过多边形的顶点,且形成该顶点的两条边在射线的同侧,记为相交一次.()

[答案]:F

16.工程图中的正二轴测投影,即两个坐标轴的轴向伸缩系数为1,第三个坐标轴的轴向伸缩系数为0.5.()

[答案]:T

17.图形变换是指将图形的几何信息经过几何变换后产生新的图形.()

[答案]:T

18.裁剪的基本目的是判断图形元素是否部分或全部落在窗口区域之内.()

[答案]:T

19.空间一点的任意邻域内既有集合中的点,又有集合外的点,则称该点为集合的边界点.()

[答案]:T

20.建模技术是将现实世界中的物体及其属性转化为计算机内部数字化表达的原理和方法.()

[答案]:T

21.模型一般是由数据,数据结构,算法三部分组成.()

[答案]:T

22.拓扑信息是指拓扑元素(顶点,边棱线和表面)的数量及其相互间的连接关系.()

[答案]:T

23.几何是指物体在欧式空间中的形状,位置和大小,最基本的几何元素是点,直线,面.()

[答案]:T

24.线框建模是用顶点和边棱线的有限集合来表示和建立物体计算机内部模型.()

[答案]:T

25.线框建模中的定点表是由顶点号,坐标值,顶点循环链表的前后指针组成.()

[答案]:T

26.表面建模是将物体分解为组成物体的表面,边线和顶点,用顶点,边线和表面的有限集合来表示和建立物体的计算机内部模型.()

[答案]:T

27.贝塞尔曲线的基函数是多项式,B样条曲线的基函数是样条.()

[答案]:T

28.贝塞尔曲线的基函数次数等于控制点个数减1.()

[答案]:T

29.B样条曲线的基函数次数等于控制点个数减1.()

[答案]:F

30.B样条曲线的基函数次数与控制点个数无关.()

[答案]:T

31.一部分以节点位移,另一部分以节点力为基本未知量的求解方法称为混合法.()

[答案]:T

32.几何方程是研究应变和位移之间关系的方程.()

[答案]:T

33.物理方程是描述应力和应变关系的方程.()

[答案]:T

34.弹性力学问题的方程个数有15个,未知量的个数有15个.()

[答案]:T

35.平衡方程反映了应力和位移之间关系.()

[答案]:T

36.用有限元犯法分析时,一般应力变化大的地方单元尺寸要划的小才好.()

[答案]:T

37.节点的位置依赖于形态,而并不依赖于载荷的位置()

[答案]:T

38.惩罚函数法的基本思想是将约束优化问题中目标函数加上反映全部约束函数的对应项(惩罚项),构成一个无约束的新目标函数,即罚函数,是将约束优化问题转化为一系列无约束优化问题的间接解法.()

[答案]:T

39.函数极小点并不是唯一的,优化问题总是期望能获得函数的全域最小点.()

[答案]:T

40.工程中的优化设计,首先是要将设计问题的物理模型转换为数学模型.()

[答案]:T

41.根据模型不同可以把控制系统仿真分为物理仿真,数字仿真,半实物仿真.()

[答案]:T

42.在单峰搜索区间[a,b]内,任取两个试算点a1,a2,若两点的函数值f(a1)>f(a2),则缩小后的区间是[a1,b].()

[答案]:T

43.检索式CAPP系统是将企业现行各类工艺文件,根据产品和零件图号,存入数据库,在进行工艺设计时,根据产品或零件图号,在工艺文件库中检索相类似零件的工艺文件,由工艺人员采用人机交互方式修改,再由计算机按工艺文件要求进行打印输出.()

[答案]:T

44.创成式CAPP是根据零件信息,通过逻辑推理规则,公式和算法等,作出工艺决策而自动地“创成”一个零件的工艺规则.()

[答案]:T

45.专家系统是一个智能化的计算机程序,它运用知识和推理步骤来解决只有专家才能解决的复杂问题.()

[答案]:T

46.把刀位文件转换成制定数控机床能执行数控程序的过程是后置处理.()

[答案]:T

47.编程标准中规定平行于机床主轴刀具的运动方向为Z轴坐标方向,+Z为刀具远离工件的方向.()

[答案]:T

48.刀库选刀的方式一般采用近路移动原则.()

[答案]:T

49.铣削平面轮廓曲线工件时,铣刀半径应小于工件轮廓的最小凹圆变径.()

[答案]:T

50.建立或取消刀具半径补偿的偏置是在G01,G00指令的执行过程中完成的.()

[答案]:T

51.在数控铣床上加工整圆时,为避免工件表面产生刀痕,刀具从起始点沿圆弧表面的切线方向进入;进行圆弧铣削加工整圆时,加工完毕退刀时,顺着圆弧表面的切线方向退出.()

[答案]:T

52.编程时为提高工件的加工精度,编制圆头刀程序时,需要进行刀具半径补偿.()

[答案]:T

53.为了提高加工效率,进刀时,尽量接近工件的切削开始点,切削开始点的确定是以不碰撞工件为原则.()

[答案]:T

54.数控编程描述的是刀尖点的运动轨迹,加工时也是按刀尖对刀的.()

[答案]:T

55.一个简单的固定循环程序段可以完成:切入—切削—退刀—返回这四个常见的加工顺序动作.()

[答案]:T

56.G00,G01指令都能使机床坐标轴准确到位,因此它们都是插补指令.()

[答案]:F

57.非模态指令只能在本程序段内有效.()

[答案]:T

58.进行刀补就是将编程轮廓数据转换为刀具中心轨迹数据.()

[答案]:T

59.顺时针圆弧插补(G02)和逆时针圆弧插补(G03)的判别方向是:沿着不在圆弧平面内的坐标轴正方向向负方向看去,顺时针方向为G02,逆时针方向为G03.()

[答案]:T

60.G代码可以分为模态G代码和非模态G代码.()

[答案]:T
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